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D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikagghtecznej (SST) gwymagania dotyexe wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z rozbiork elementow drég podczas przebudowy ulicy Szkolnkjpmicy.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowanggkstdokument przetargowy i kontraktowy przy zieica
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.
1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ag@nych z:
- rozebraniem nawierzchni z kostek betonowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okiégenia podstawoweaszgodne z obowzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganiaing” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie.’ 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, paav SST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt. 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” Bkt.
3.2. Sprat do rozbiérki
Rozbidrle nawierzchni z kostki betonowej najewykonywa recznie.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganddnaj pkt. 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsérodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drég, obejmupsunécie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumengagjrojektows, SST lub wskazanych przezzimiera. Roboty
rozbiérkowe mana wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w SST lub przez kyniera. Wszystkie
elementy megliwe do powtérnego wykorzystania powinny oysuwane bez powodowaniaednych uszkodae
Inwestor przewiduje powtérne wykorzystanie piyt dskek betonowych. O ile uzyskane elementy nieg st&j
wlasnaGcig Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce ok&one w SST lub wskazane przezzyniera.
Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST $ki¢ wlasndciag Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu budowy.
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Doly (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drémajdujce sé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagej projektovg beda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo zabezpieczone. W
szczegOlnéci nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie pigewiduje si
wykonania wykopéw drogowych nalewypetni, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgjo terenu
i zagsci¢ zgodnie z wymaganiami olilenymi w SST D-02.00.01 ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéioiet” 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych
Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldétio wykonanych robét rozbiérkowych.
Zaggszczenie gruntu wypetniggego ewentualne doty po usefyich elementach nawierzchni, powinno speinia
odpowiednie wymagania oklene w SST D-02.00.01 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.08\3fnagania ogélne”  pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarove robét zwizanych z rozbiérkelementéw drég jest:
- dla nawierzchni - m(metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00)@nagania ogdlne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania rob6t obejmuje:
wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
rozbiérka elementéw,
uporzidkowanie terenu rozbiérki.
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